
ELEMENTY TEORII OPERATORÓW NA PRZESTRZENI HILBERTA

ERRATA

PIOTR MIKO�AJ SO�TAN

Wa»niejsze bª¦dy w wersji drukowanej

Strona Wiersz Jest Powinno by¢

16 33 nazywanym rezolwent¡
odwzorowanie ρ(x) 3 λ 7→ (λ1− x)−1

nazywamy rezolwent¡

17 24 jest odwracalny. Poniewa» jest odwracalny, gdy»

23 12 kwadratowe póªtoraliniowe

24 33 C(
(
σ(x)

)
C
(
σ(x)

)
30 33 Twierdzenie 3.4 Stwierdzenie 3.4

33 10 je±li e2 = e, to samosprz¦»ony i

37 32
3∑
k=0

ikF (ξ − ikη, ξ − ikη)
3∑
k=0

ikF (η + ikξ, η + ikξ)

40 16 µ(Ω K∆s) µ(Ω K∆c)

41 6 Dla funkcji f : Ω→ C Dla mierzalnej funkcji f : Ω→ C

41 24 Mamy Mamy ‖ψn‖2 = 1 i

41 28
∥∥y(λ1−Mf )ψn

∥∥ ∥∥y(λ1−Mf )ψn
∥∥

2

41 28
∥∥(λ1−Mf )ψn

∥∥ ∥∥(λ1−Mf )ψn
∥∥

2

42 7 ‖ψ‖ = 1 ‖ψ‖2 = 1

43 19
⋃
j∈J

∆j

⋃
j∈J
{j} ×∆j

44 17
F jest ci¡gªa, a wi¦c mierzalna
i ograniczona

F jest ograniczona i ci¡gªa,
a wi¦c mierzalna

45 32 ‖b∗b‖ ‖b∗b‖ = ‖b‖2

74 21 Φ(f)ξ Φ(χ∆)ξ

48 28
r

Ω

f 〈ξ | Eξ〉 lub
r

Ω

f 〈ξ | Eξ〉
r

Ω

f d〈ξ | Eξ〉 lub
r

Ω

f d〈ξ | Eξ〉

49 7
N∑
n=1
〈ξ |λnE(∆n)η〉

N∑
n=1

λn〈ξ |E(∆n)η〉

56 9 s− n sn

59 11 λ−1 ∈ σ(u∗) = σ(u∗) λ−1 ∈ σ(u∗) = σ(u)

Ci¡g dalszy na nast¦pnej stronie
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2 PIOTR MIKO�AJ SO�TAN

Strona Wiersz Jest Powinno by¢

61 21 xy, yx ∈ F(H) xy, yx ∈ B0(H)

62 32�33 Zbiór S
Podzbiór S zupeªnej przestrzeni
metrycznej

63 11 K1 =
{
ξ ∈ K ‖ξ‖ = 1

}
K1 =

{
ξ ∈ K ‖ξ‖ ≤ 1

}
63 11 kula

{
ξ ∈ K ‖ξ‖ = |λ|

}
kula

{
ξ ∈ K ‖ξ‖ ≤ |λ|

}
65 27

je±li ϕ′ speªnia (5.5), to
ϕ = ξ+ϕ′ speªnia (5.3)

je±li ϕ speªnia (5.3), to
ϕ′ = ϕ−ξ speªnia (5.5)

66 31 λ1− x = 1
λ (1− λx) λ1− x = λ(1− λ−1x)

71 19
{
t ∈ B(H)+ Tr(t∗t) < +∞

} {
t ∈ B(H) Tr(t∗t) < +∞

}
72 27 Wiemy, »e Ze wzoru (6.2) wiemy, »e

73 29 w B(H) w B(H)

75 8(×2)
N∑
i∈A

∑
i∈A

75 12(×2)
N∑
i∈A

∑
i∈A

76 25
∑
i∈I
〈ξ |uξ〉

∑
i∈I
〈ξi |uξi〉

84 3 ‖k − kA‖2 ‖k − kA‖2
85 13 (λn1− x)−1 (λn1− an)−1

86 5 (λn1− x)−1 (λn1− an)−1

90 23 1
2i (x− x

∗) 1
2i (x− x

∗)

91 20 a st¡d (gdy» |g| ≤ ε na no±niku f), a st¡d

97 12 przestawimy przedstawimy

111 17
∥∥(1− T ∗T )−

1
2 (1− T ∗T )−

1
2 ξ
∥∥2 ∥∥T (1− T ∗T )−

1
2 (1− T ∗T )−

1
2 ξ
∥∥2

118 23 σ(z) ⊂ [−1, 1] σ(zT ) ⊂ [−1, 1]

121 1 g(t) = (1− t2)
1
2 g(t) =

(
1− ζ(t)2

) 1
2

124 7 (λ1−Mf )a a(λ1−Mf )

124 26 dowolnej borelowskiej dowolnej ograniczonej borelowskiej

124 28 u∗Mg◦fu uMg◦fu
∗

125 10�11
ka»da taka funkcja jest punk-
tow¡ granic¡ funkcji ci¡gªych

B(R) jest najmniejsz¡ klas¡ funkcji
zawieraj¡c¡ Cb(R) zamkni¦t¡ na
granice punktowe ci¡gów wspólnie
ograniczonych

127 2 Λnψ −−−−→
n→∞

ψ E(Λn)ψ −−−−→
n→∞

ψ

130 28 EzT
(
ζ(∆)

)
EzT

(
ζ(∆)

)
131 22 (ζ ◦ f)(T ) (ζ ◦ f)(T )

134 19 〈ζ | Tψ ± iψ〉 〈ζ | Tψ ± iψ〉 = 0

Ci¡g dalszy na nast¦pnej stronie



ERRATA 3

Strona Wiersz Jest Powinno by¢

135 11

[
−i1 1

−i1 1

] [
i1 1

−i1 1

]
137 4

[
ξ
η

]
=
[
θ
c̊θ

] [
ξ
η

]
=
[−i1 i1

1 1

][
θ
c̊θ

]
137 8

[
2i1 0
−2i1 0

] [
2i1 0
0 −2i1

]
139 5

[ ϕ
T∗ϕ

]
∈ D̃−

[ η′

−iη′

]
∈ D̃−

139 34 z-transformacja z-transformata

139 17 wniosek (11.7) wniosek 11.7

140 13 je±li je±li jest na i

141 30 σ(T ) ⊂ R σ(T ) ⊂ R+

145 14 f(t)− 1
t+ε + 1

1−t+ε f(t) = 1
t+ε + 1

1−t+ε

146 10 cK = sup
ε>0

b(a+ ε1K)−1b∗ cF = sup
ε>0

b(a+ ε1K)−1b∗

146 10
cF = inf

ε>0
1K⊥

− b(1K − a+ ε1K)−1b∗

cK = inf
ε>0

1K⊥

− b(1K − a+ ε1K)−1b∗

146 13 cK ≤ c ≤ cF cF ≤ c ≤ cK
146 15 zachowuj¡c¡ odwracaj¡c¡

147 9 (TK + 1)−1 =

[
a b∗

b cK

]−1

(TK + 1)−1 =

[
a b∗

b cK

]
147 9 (TF + 1)−1 =

[
a b∗

b cF

]−1

(TF + 1)−1 =

[
a b∗

b cF

]
154 12 ‖ · ‖H+K ≤ ‖ · ‖ ‖ · ‖H+K ≥ ‖ · ‖

154 26 ε-sieci¡ ε
2M -sieci¡

155 2
∥∥F (s)e−is(H+K)ψ

∥∥ ∥∥F (t)e−is(H+K)ψ
∥∥

159 19 aby aby np+1 > np i

167 17 ‖x+ S‖X/S + ‖x+ S‖X/S ‖x+ S‖X/S + ‖y + S‖X/S
169 3 yx ∈ L xy ∈ L

169 5 xy ∈ R yx ∈ R

169 11 elementów J elementów L

170 8
∑
a∈F

(
a(1− ei)

)∗(
a(1− ei)

) ∑
b∈F

(
b(1− ei)

)∗(
b(1− ei)

)
170 10

∑
a∈F

(
a(1− ei)

)∗(
a(1− ei)

) ∑
b∈F

(
b(1− ei)

)∗(
b(1− ei)

)
173 18

∣∣f(x)
∣∣ ≥ 0

∣∣f(x)
∣∣ ≥ δ

178 13 na B(H) na B(H)
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